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1. Применение.

 2. Преимущества.

 4. Конструкция двигательного привода NSW30-3.

Двигательные приводы типа NSW30 предназначены для внутренней установки и взаимодействуют с разъединителями 
и заземлителями среднего напряжения. Применение привода позволяет на дистанционное или местное управление 
соединителем, установленным в ячейке распределительного щита. Простым способом без дополнительных изменений в 
существующим уже распределительном щите вы можете заменить предыдущие ручные приводы, вводя тем самым новые 
стандарты обслуживания и безопасности (возможность дистанционного, местного и ручного управления). 

!  
!

!
!
!

!

!
!

простая замена пневматических приводов в существующих аппаратах на двигательный привод NSW30-3;
 легкость замены ручного привода типа NRK на NSW30 без необходимости проведения изменений в существующeм 
распределительном щите (аналогичные расстояния между монтажными отверстиями, форма ведомого вала);
 быстрый монтаж и легкое регулирование;
 безотказность в действии (2000 коммутационных циклов, большой тяговый момент мах. 300 Нм);
 широкое применение для целой гаммы внутренней аппаратуры среднего напряжения (плавное приспосабливание 
вращательного угла ведомого вала);
 большой вращательный угол ведомого вала ~220° (возможность введения предельного выключателя непосредственно к 
упорам управляемого аппарата - 100% уверенности крайних положений);
 малые габариты;
 практически не требуют консервации;

Для подбора необходимых самоприспосабляющихся элементов следует представить тип аппарата среднего напряжения, 
с которым должен будет взаимодействовать привод.

Пример заказа:
1. Двигательный привод типа NSW30-3/220 ВDC), приспособленный для взаимодействия с разъединителем ОМ-24/160.
2. Двигательный привод типа NSW30-3/24 ВDC), приспособленный для взаимодействия с разъединителем                    
OW-24/8/UD/P/275.
3. Двигательный привод типа NSW30-3/220 ВDC), приспособленный для взаимодействия с разъединителем OWD310    
(производства ABB Звар).

 3. Обозначения привода и способ формулировки заказа.

NSW30 3 220 Вdc
Тип привода Очередная

конструкционная
версия

Версия напряжения питания цепи
двигателя: 220 Вdc, 220 Вac, 110 Вdc,
110 Вac, 24 Вdc, 24 Вac 

В состав двигательного привода входят:
! механизм с несколькоступеньчатой зубчатой передачей, которая приводится в движение с помощью двигателя 

постоянного тока с постоянными магнитами;
!  муфта, дающая возможность маневрирования ручного или двигателем;
!  предельный выключатель, отключающий питание двигателя после достижения главным валом нужного угла вращения;
!  контактный ряд для подключения цепи питания и управления;
!  выборочно привод может быть оборудован наружной коробкой управления

Конструкция привода:

[1] - Корпус
[2] - Станина
[3] - Передача
[4]  Двигатель
[5]  Угловая передача
[6]  Ведомый вал
[7]  Предельный микровыключатель
[8]  Контактный ряд
[9]  Держатель муфты/блокировки
[10]  Рукоятка для ручного действия 
[11]  Микровыключатель механической блокировки
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Двигательный привод NSW30-3 или NSW30-4
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В связи с большим приводным моментом, а также плавным приспосабливанием вращательного угла ведомого вала 
можно простым способом настроить привод под:
! внутренние выключатели-разъединители  (OM, OMB);
! внутренние разъединители (OW, OWIII, OWD);
! внутренние заземлители (UW, UWIII).

 6. Способ сцепления привода.

 5. Технические параметры.

Корпус изготовлен из стальных пластин, покрытых слоем 
порошковой эпоксидированой краски. Кожух корпуса поз. 
1 крепится к станине с помощью четырех жестяных 
винтов поз.12.
В корпусе находятся четыре надрезанные отверстия для 
кабельного дросселя диаметром 14 мм, дающие
возможность подведения контрольных проводов
к системе управления.

Во время установки привода 
необходимо выбить в корпусе одно 
отверстие в нужном месте.

Нижний эскиз представляет 
с о п р я ж е н и е  с  в н у т р е н н и м  
разъединителем с помощью 
зубчатой передачи с передаточным 
отношением (2:1).

N       Параметр            Значение 

1.   Тип привода     NSW30-3 NSW30-4

2.   Тип применяемого двигателя   постоянные       последовательные
    магниты           возбуждение

3.   Номинальное напряжение двигателя     220 ВDC 220 ВDC
    230 ВAC 230 ВAC
    110 ВDC
    110 ВAC
    24 ВDC
    24 ВAC

4.   Номинальная мощность     300 Вт 300 Вт

5.   Номинальный ток двигателя     2,2 A/220 В 4,9 A/220 В
    4 A/110 В
    19 A/24 В

6.   Момент на валу привода
- номинальный     150 Нм 150 Нм
- максимальный     300 Нм 300 Нм

7.   Время переключения выключателя      около 5 сек. около 5 сек.

2 28.   Макс. разрез присоединительных проводов         4 мм 4 мм

9.   Масса двигательного привод     около 10 кг около 10 кг

10. Номинальный механический ресурс     2000 циклов 2000 циклов
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Существует возможность подгонки механического сопряжения для индивидуальных потребностей клиентов.
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7. Размерный эскиз 

otwory montażoweotwory montażowe

Uwaga: 
Zastrzega się prawo do wprowadzania zmian wynikających z postępu technicznego.

монтажные отверстия
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8. Принципиальная схема привода NSW30-3 - двигатель с постоянными магнитами

9. Принципиальная схема привода NSW30-4 - двигатель с последовательным возбуждением

Страница 5/8

X
.5

12

X
.1

6

X
.2

3

X
.2

0

X
.1

9

X
.1

5

X
.1

1

X
.1

4

X
.1

3

X
.1

2

51

XN

3 42 76 8 11109

21

S5

3 4

3 4

S9

1 2

43

S4

1 2

_M

Двигатель с 
постоянными 
магнитами

X
.5

12

X
.1

6

X
.2

3

X
.2

0

X
.1

9

X
.1

5

X
.1

1

X
.1

4

X
.1

3

X
.1

2

51

XN

3 42 76 8 11109

21

S5

3 4

3 4

S9

1 2

43

S4

1 2

_M

X
.1

7

X
.1

8

Двигатель с 
последовательным 
возбуждением

Режим управления

Ручное управление 

Электрическое управление

S9 - микровыключатель блокировки
XN - контактный ряд привода
S4; S5 - предельный выключатель
S9 - микропереключатель электрической блокировки
M - электрический двигатель
X- контактный ряд системы управления

Режим управления

Ручное управление 

Электрическое управление

S9 - микровыключатель блокировки
XN - контактный ряд привода
S4; S5 - предельный выключатель
S9 - микропереключатель электрической блокировки
M - электрический двигатель
X- контактный ряд системы управления



(вариант для двигателя с последовательным возбуждением 220 ВDC)
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10. Принципиальная схема коробки управления 

упр. ручное

упр. электрическое

Режим управления

S9 - микровыключатель блокировки

S1 - Кнопка замыкания
S2 - Кнопка размыкания
S4 - Конечный микровыключатель
S5 - Конечный микровыключатель
S9 - Микровыключатель механической блокировки (муфты)
K1 - Контактор замыкания
K2 - Контактор размыкания 
K5 - Реле времени (предела 1-10с)
F1 - Максимальная защита тока цепи управления
P1 - выпрямительный мостикX
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УПРАВЛЕНИЕ ОТОБРАЖЕНИЕ ПИТАНИЕ ЦЕПИ ДВИГАТЕЛЯ  
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(вариант для двигателя с постоянными магнитами 24 ВDC)

K5

Pozycja łącznika

ster. zdalne 

odstawione

ster. lokalne

ster. ręczne

ster. elektryczne

Rodzaj sterowania

0 VDC

X.2

X.19

8

7

ŁP2

XN.9

Blokada elektryczna rozłącznik / uziemnik

W wersji rozłącznika bez noży 
uziemiających wykonać mostek
na listwie zaciskowej X.8 - X.19

XN.11
X.23

X.20

XN.10

S9

XN.12

9

S7

16

10

Dwubitowa sygnalizacja 
położenia uziemnika

A2

K5

A1

K2K1

54 54

53 53

X.26 X.8X.27

3

42
ŁP2

UZIEMNIK

1

6 8

5 7

X.19

ZASILANIE OBW. SILNIKA

K1K2

Przycisk

S2- OTWÓRZ

Przycisk

S1- ZAMKNIJ

K1

A2

X.12

A1

XN.2

2 4

1113

15

K2

A2

X.14

A1

42

XN.4

NAPĘD

14 12

XN.1

S4

31

X.11

22 st

XN.3

S5

31

11 13

X.13

22 st

12 14

Dwubitowa sygnalizacja 
położenia rozłącznika

X.25X.24

ŁP1
42 86

X.22

+24 VDC

21 st

44

43

K1

21 st

44

X.21

86 24

X.9

43

K2 S7

1375

X.10

F11 2

STEROWANIE

X.3 - X.6

ROZŁĄCZNIK12

1 3 5 7

11

ODWZOROWANIE

X.1

K2K1

K2

K2

K1

(A1)

M
(A2)

K1

K1

K2

K2

X.15

X.16

X.17

X.18

XN.5

XN.6

NAPĘD

F13 4 X.7 - X.8

S

ZWAE Sp. z o.o.

11. Принципиальная схема коробки управления 

УПРАВЛЕНИЕ ОТОБРАЖЕНИЕ ПИТАНИЕ ЦЕПИ ДВИГАТЕЛЯ  
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Двухбитная сигнализация
позиции выключателя
-разъединителя

Выключатель
-разъединитель

привод

Заземлитель

Двухбитная сигнализация
позиции заземлителя

электрическая блокировка выключатель
-разъединитель / заземлитель 
В версии выключателя-разъединителя
без заземляющих ножей сделать мостик
на контакторном ряду X.2  X.19 

упр. ручное

упр. электрическое

Режим управления

S9 - микровыключатель блокировки

Позиция выключателя

упр. дистанционное

отставленное

упр. местное 

S7 - Переключатель режима работы (программа коммутации)

S1 - Кнопка замыкания
S2 - Кнопка размыкания
S4 - Конечный микровыключатель
S5 - Конечный микровыключатель
S7 - Переключатель положения работы
        (дистанционное  отставленное - местное)
S9 - Микровыключатель механической блокировки (муфты)
K1 - Контактор замыкания
K2 - Контактор размыкания 
K5 - Реле времени (предела 1-10с)
F1 - Максимальная защита тока цепи управления С16А
ŁP1 - Блок-контакты на валу выключателяразъединителя 
ŁP2 - Блок-контакты на валу заземлителя
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Zakład Wytwórczy Aparatów Elektrycznych Sp. z o.o.
ul. Gdańska 60; 84-300 Lębork
Tel.: (059) 86-336-15; Fax: (059) 86-333-86
e-mail: zwae@zwae.com.pl
www.zwae.com.pl


